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Systéemes de commandes pour transports en
commun: Bus, Tramways, Tram-train, VP..

Commande d'aiguillage

Systemes de localisation tram, métro, tram-train

Systemes de localisation pour flottes de bus

Commande de barrieres de péage autoroutier

Priorité aux feux tricolores pour véhicules de transport
public

Priorité aux feux tricolores pour véhicules prioritaires
(Pompiers, ambulances, police)

Priorité aux feux tricolores pour tram et tram-trains

Commande sélective de barrieres

Gestion de parcs de véhicules de services

Régulation du trafic

Coordination de carrefours

>
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Déclenchement de signalisation de survitesse

Détection de gabarit

Détection piétons

Détection cyclistes

détection pour tourne a gauche

Détection sur site propre

Détection survitesse

Discrimination de sens de passage des véhicules
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Gestion de carrefours complexes

Gestion de parcs de véhicules de services

Régulation de type onde verte

Reports de contacts entre détecteurs déportés et
contréleur de carrefour

Réalisation de circuits pour personnes a mobilité
réduite

Prolongation du vert piéton

Commande sélective de bornes escamotables

Systemes de commande pour Contréle d'ac-
ces

Gestion de bornes

Gestion de barrieres de parking

Commande sélective de portes industrielles

Gestion de l'acceés parking

Gestion de places de parking

Transmission radio détecteurs déportés vers centre
de gestion parkings

Armoire de commande de portail, barriere, porte de
garage




